Superior Clamping and Gripping

Der neue SCHUNK
End-of-Arm-Baukasten
Der umfangreichste Greifsystem-

Baukasten fiir alle Universal Robots
am Markt.
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SCHUNK End-of-Arm-Baukasten fiir Universal Robots

Baukasten Ubersicht

Der neue SCHUNK End-of-Arm-Baukasten

Der umfangreichste Greifsystem-Baukasten
fiir alle Universal Robots am Markt.

Der neue SCHUNK End-of-Arm-Baukasten ermdoglicht exklusiv fiir Universal Robots
die individuelle und schnelle Automatisierung von Handling- und Montageaufgaben.
Der Baukasten bietet eine Kombination aus Kraft—-Momenten-Sensor, Wechselsystem
und einer Vielzahl an Greifern.

Bis zu 36 Produkt-
Kombinationsmaoglichkeiten

Baukastenkomponenten fiir Wechsel- und

Messvorgange.
@ 6-Achs Kraft-Momenten-Sensor FT-AXIA 80
komplett mit Adapterplatten “
@ Manuelles Wechselsystem SHS 50 il
Schnellwechselkopf (SHK) und Schnellwechsel- e ©)
\'l--/

adapter (SHA) mit passendem Durchfiihrungs-

modul Ry
Mechatronische Greifsysteme mit Direktanschluss und
integrierter Sensorik mit Anschlusskabel.
@ Kleinteilegreifer EGP 40
@ Kollaborierender Kleinteilegreifer Co-act EGP-C 40

Pneumatische Greifsysteme mit Direktanschluss und
integrierten Mikroventilen, Sensorik mit Anschlusskabel.

® Kleinteilegreifer KGG 100-80
@® GroRhubgreifer PSH 22-1

@ Universalgreifer PGN-plus-P 80 D
Universalgreifer PGN-plus-P 100
® Zentrischgreifer PZN-plus 64 =3
Universalgreifer JGP 80
@ Universalgreifer JGP 100



SCHUNK End-of-Arm-Baukasten fiir Universal Robots

Kombinationsbeispiele

Kombinationsbeispiele:

@ Universalgreifer PGN-plus-P
Direktmontage

@ Universalgreifer JGP
+ Manuelles Wechselsystem SHS

@ Zentrischgreifer PZN-plus
+ 6-Achs Kraft-Momenten-Sensor FT-AXIA
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@ Kollaborierender Kleinteilegreifer Co-act EGP-C
+ Manuelles Wechselsystem SHS

® GroRhubgreifer PSH
+ Schnellwechselsystem SHS
+ 6-Achs Kraft-Momenten-Sensor FT-AXIA

~—€D Einfach Automatisieren

Vielfalt

Kompletter SCHUNK-
Baukasten fiir
individuelle A atisierung

mit elektrische d
pneumatische HUNK
Greifern, Wechselsystem
sowie Kraft-Mo ten-
Sensor, passgena d
exklusiv fiir Unive Robots.

Im Bereich Handhabung und Montage reduziert der End-of-Arm-
Baukasten in Kombination mit Universal Robots die Zeit fiir die
Realisierung einer Anwendung um ein Vielfaches.

Plug & Work

Die kompatiblen Schnittstellen
der SCHUNK Greifsysteme aus
dem Baukasten ermdglichen
eine schnelle Montage und
Inbetriebnahme direkt liber
die Robotersteuerung.

SCHUNK e;*



SCHUNK End-of-Arm-Baukasten fiir Universal Robots

Auswahltabelle

Universal Robots SCHUNK Greifer

EGP 40 Co-act EGP-C 40 KGG 100-80 PSH 22-1

Kombinationsmoglichkeiten* UR3 URS UR10 UR3 URS UR10 UR3 UR 5 UR10 UR3 URS UR10 UR3 UR 5 UR 10
Greifer [ ] [ [ ] [ [ [ [ J [} [ J [ ® [ [} ®
Greifer + Wechselsystem/FT Sensor ° o [ ) [} [} [ ) [ ] ° ° [} [ ] °
Greifer + Wechselsystem + FT Sensor [ ] [ ] [ ] [ [ ([ ] [ ] [ ([ ]
Werkstiickgewicht

0-1kg ° ° ° °
1.1-1.5kg
1.6 -2 kg [}

2.1-2.5kg

2.6 -3.0kg

3.1 -3.5kg

3.6 — 4.0 kg

4.1 -4.5kg

Technische Daten

1D 1320370*** 1326455** 1327748 1327747 1348129
Eigenmasse [kg] 0.7 0.6 1.2 1.7 1.33
Max. Greifkraft [N] 140 140 175 320 415
Empf. Werkstiickgewicht [kg] 0.7 0.7 0.9 1.6 2.1

Hub pro Backe [mm] 6 6 40 28 8

Weitere technische Werte finden Sie im Katalogkapitel zum jeweiligen Greifer.

*  Ubersicht der Kombinationsmdglichkeiten von Greifsystem und RoboterbaugréBe, welche sich aus dem Vergleich der Eigenmasse des Greifsystems
zur halben Robotertraglast ergeben. Eine technische Auslegung der Applikation inkl. Aufsatzbacken und Werkstiick ist zwingend erforderlich.

**  Bei der Kombination mit Kraft-Momenten-Sensor wird die Kabelverlangerung ID 1339964 bendtigt.

*** Bei der Kombination mit Kraft-Momenten-Sensor werden die Adapterplatte ID 1355667 und die Kabelverldngerung ID 1339964 benétigt. Bei der
Kombination mit dem Wechselsystem wird die Adapterplatte ID 1355667 bendotigt.

Der neue SCHUNK FT-AXIA Kraft-Momenten-Sensor a2 - =
Der erste kompakte Kraft-Momenten-Sensor mit zwei Kalibrierungen. '

Der kompakte SCHUNK Kraft—-Momenten-Sensor FT-AXIA wurde vor allem fiir den e
Einsatz an Leichtbau- und Kleinrobotern konzipiert. Dank Dualkalibrierung deckt % | gre o= g

er zwei Messbereiche ab und ist damit besonders flexibel nutzbar.

* Kompakte Bauform * Robust und langlebig
durch komplett integrierte Elektronik Auch bei kurzzeitiger Uberlastung ist der
und Statusanzeige tiber LEDs Sensor vor einer Beschddigung geschiitzt
+ Einfache Konfiguration * Plug & Work
Zwei Kalibrierungen im Sensor via flir KUKA und Universal Robots direkt

Webinterface steuerbar kompatibel via Installations-Baustein




SCHUNK End-of-Arm-Baukasten fiir Universal Robots

Auswahltabelle

Roboterzubehor

JGP 100 PGN-plus-P 80 PGN-plus-P 100 PZN-plus 64 FT-AXIA 80 SHS 50

UR3 UR5 UR10 UR3 UR5 UR10 UR3 UR5 UR10 UR3 UR5 UR10 Universal Robots Direkte Montage moglich
[ [ [ [ ] [ ] [ ] [ ® ® [ ] UR 3 [ ] [ ]
[ J [ J [ J [ J [} [ J [ J UR 5 [ J [ J
[} [} [ J [ J [ J [} UR 10 [ J [}
SCHUNK Greifer Direkte Kombination moglich
[ [ [ ] [ ] EGP 40 @ *** @ ***
([ ] ([ ] ([ ] ( ] Co-act EGP-C 40 @ ** ([ ]
[ ] ([ ] ([ ] ([ ] KGG 100-80 [ ] [ ]
[ ] ([ ] (] ( ] PSH 22-1 [ ] [ ]
[ [ [ ] [ ] JGP 80 [ ] [ ]
[ [ JGP 100 [ [
(] PGN-plus ° [ ]
° PZN-plus 64 ° °
1348128 1327751 1327750 1327749 1D 1357169 SHK 1334788
1.72 1.38 1.8 1.22 SHA 1334789
660 550 870 580 Eigenmasse [kg] 0.51 SHK 0.35
3.3 2.75 4.35 2,9 SHA 0.14
10 8 10 6 Max. dynam. Biegemoment [Nm] 25
Max. dynam. Biegemoment M, [Nm] 45
Messbereich Fy [N] 200 .. 500
Messbereich F, [N] 360 .. 900
Messbereich Moment [Nm] 8..20

Manuelles Wechselsystem SCHUNK SHS

Manuelles Werkzeugwechselsystem mit integrierter Luftdurchfiihrung,
Verriegelungsabfrage und optionaler elektrischer Signaldurchfiihrung.
Bestens geeignet fiir den Einsatz in der flexiblen Fertigung von Produkten mit
grolRer Variantenvielfalt in der zuverldssiges manuelles Wechseln gefordert ist.

* 6 BaugroBen + Optionale Abfrage der Verriegelung
flir die optimale GroRenauswahl und ein breites sowie Anwesenheitskontrolle
Anwendungsspektrum und dadurch eine hdhere Prozesssicherheit
* Integrierte Pneumatikdurchfiihrung + Breites Sortiment an Elektro-, Pneumatik-
zur sicheren Energieversorgung der und Fluidmodulen
Handhabungsmodule und Werkzeuge fiir vielfiltige Energie-Ubertragungsmoglichkeiten
« Offnung des Verriegelungsbiigels nach vorne * IS0-Flanschbild
Damit ldsst sich der Wechsler auch in beengten fiir die einfache Montage an die meisten

Raumen komfortabel bedienen Robotertypen ohne zusatzliche Adapterplatten




Mensch-Roboter-Kollaboration

Applikationen

|Co—act meets Cobots

Greifer

Zertifizierte Greifer fiir den
kollaborativen Einsatz

Roboter und Komponenten, die in einem gemeinsamen
Arbeitsbereich mit einem Werker interagieren, miissen
sehr hohe Anforderungen an die Sicherheit und Sicher-
heitstechnik erfiillen. Mit dem SCHUNK Co-act EGP-C
Greifer prasentiert SCHUNK erstmals einen inhdrent
sicheren Industriegreifer, der von der Deutschen Gesetz-
lichen Unfallversicherung DGUV fiir den kollaborierenden
Betrieb zertifiziert und zugelassen ist. Er ermdglicht eine
sichere Kollaboration zwischen Mensch und allen gangigen
Assistenzrobotern.

Der Weg zum optimalen Greifer fiir kollaborative MRK-Anwendungen

Das SCHUNK Co-act-Team ist das erste Team am Markt, das
auf Endeffektoren fiir den kollaborierenden Betrieb
spezialisiert ist. Es kiimmert sich speziell um Ihre Anfragen
im kollaborierenden Bereich. Das geschulte Fachpersonal
mit CMSE-Zertifikat verfiigt liber den neuesten Wissens-
stand an Erkenntnissen sowie Techniken und kennt
samtliche am Markt eingesetzten Cobots.

Zur Ermittlung des optimalen Greifers fiir MRK-Anwen-
dungen sind sowohl die Eigenschaften der Aufgabe, des
Werkstiicks als auch des Greifers zu beachten. Das SCHUNK
Co-act-Team empfiehlt eine strukturierte Vorgehensweise,
die alle Faktoren und Parameter beriicksichtigt.

Schritt 1
Aufgabenbeschreibung und
Priifung auf Machbarkeit

Schritt 2
Auswahl des Roboters
oder Cobots

Schritt 3
Auswahl des Greifers in Zusammen-
arbeit mit dem SCHUNK Co-act-Team

Sie erreichen das SCHUNK Co-act Team per:
Tel.: +49-7133-103-3444
E-Mail: co-act-team@de.schunk.com

Wir freuen uns auf Sie!

[ ptecrea,

schunk.com/lehmann

SCHUNK GmbH & Co. KG Bahnhofstr. 106 - 134 info@de.schunk.com  Folgen Sie uns

Spann- und Greiftechnik  D-74348 Lauffen/Neckar schunk.com

Tel. +49-7133-103-2696
Fax +49-7133-103-2189
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/ Jens Lehmann, deutsche Torwartlegende,
seit 2012 SCHUNK-Markenbotschafter
flir sicheres, prazises Greifen und Halten.
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