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OPS
Schützen · Kollisions- und Überlastschutz

Baugrößen
080 .. 200

Auslösekraft Fz
100 N .. 22400 N

Auslösemoment Mx
1.2 Nm .. 2140 Nm

Auslösemoment My
1.2 Nm .. 2140 Nm

Auslösemoment Mz
2.1 Nm .. 1850 Nm

Anwendungsbeispiel

Montageeinheit für Zwischenbüchsen in ver-
schiedenen Durchmessern. Zur Vermeidung
von Beschädigungen wird die Einheit über
einen Kollisionsschutz abgesichert.

2-Finger-Parallelgreifer PFH 30 
mit werkstückspezifischen Greifer-
fingern

Kollisions- und Überlastschutz 
OPS-100
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OPS
Schützen · Kollisions- und Überlastschutz

Auslösekraft und Moment über Betriebsdruck 
einstellbar 
für den optimalen Schutz Ihrer Bauteile
Integrierte Abfrage
zur Signalübermittlung bei Kollision, womit der Roboter gestoppt
werden kann
ISO-Adapterplatten als Option
zur einfachen Montage an die meisten Robotertypen ohne 
Fertigungsaufwand

Kollisions- und Überlastschutz für den Schutz von Robotern und
Handlingsgeräten gegen Schäden aus Kollisionen oder Überlast-
bedingungen

Kollisions- und Überlastschutz

Einsatzgebiet
Standardlösung für alle Roboteranwendungen, bei denen der 
Roboter, das Werkzeug oder das Werkstück bei Kollision geschützt
werden soll

Vorteile – Ihr Nutzen

Allgemeine Information zur Baureihe
Wirkprinzip
integrierter Zylinderkolben
Gehäusematerial
Aluminium, eloxiert
Betätigung
pneumatisch, über gefilterte Druckluft (10 µm): trocken oder geölt
Wartung
wartungsfrei
Einbaulage
beliebig

Umgebungstemperatur
von 5 °C bis 60 °C
Lieferumfang
Winkelkupplung mit 5 m Kabel, Betriebs- und Wartungsanleitung, Hersteller-
erklärung
Zubehör
Adapterplatten zum direkten Anbau an Flanschbild ISO 9409-1A...
Gewährleistung
24 Monate
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OPS
Schützen · Kollisions- und Überlastschutz

Gehäuse
gewichtsoptimiert durch Verwendung einer
harteloxierten, hochfesten Aluminium-
legierung

Sensorik
zur zuverlässigen elektronischen 
Überwachung

Antrieb
pneumatisch für einfaches Einstellen 
der Ansprechempfindlichkeit

Zentrier- und Befestigungs möglichkeit
für einfache Montage Ihres Handlings

Im Kollisionsfall lenkt die Werkzeugplatte aus und betätigt gleichzeitig den Not-Aus
der Anlage. Nach dem Auslenken kann eine manuelle Rückstellung des OPS
vorgenommen werden und die Anlage wieder in die Ausgangsposition gebracht
 werden.

Funktionsbeschreibung

Funktionsschnittbild

w w w . s c h u n k . c o m
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OPS
Schützen · Kollisions- und Überlastschutz

Extreme Umweltbedingungen
Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen Umweltbedingungen (z. B. im
Kühlmittelbereich, bei Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser Einheiten 
deutlich reduzieren kann und wir dafür keine Gewährleistung übernehmen können. 
In vielen Fällen haben wir jedoch eine Lösung parat. Bitte sprechen Sie uns an.

Allgemeine Hinweise zur Baureihe

Zubehör von SCHUNK – die
passende Ergänzung für
höchste Funktionalität,
Zuverlässigkeit und Prozess-
sicherheit aller Automations-
module.

Adapterplatten Verschraubungen Sensorkabel

Zubehör

� Die spezifische Größe des gewünschten Zubehörs, Verfügbarkeit für die Baugröße sowie Bezeichnung und Ident.-Nr. entnehmen Sie bitte den Nebenansichten am Ende
der jeweiligen Baugröße. Weiterführende Informationen zu unserem Zubehörprogramm finden Sie im Katalogteil „Zubehör“.
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Technische Daten
Bezeichnung OPS-080

Ident.-Nr. 0321125
axiale Auslenkung [mm] 12
winkelige Auslenkung [°] ± 12
min. Umgebungstemperatur [°C] 5
max. Umgebungstemperatur [°C] 60
Ansprechempfindlichkeit [mm] < 0.1 Ansprechempfindlichkeit Mitte Werkzeugplatte axial
Wiederholgenauigkeit [mm] ± 0.02 Wiederholgenauigkeit Mitte Werkzeugplatte
Wiederholgenauigkeit bei Rotation [min] ± 5
Betriebsdruckbereich [bar] 0.5 – 3.0
Eigenmasse [kg] 0.4
Versorgungsspannung [VDC] 10 ... 30 Restwelligkeit max. 10%
max. Stromaufnahme ohne Last [mA] 6
max. Spannungsabfall [V] 3.5 
Ausgang (schaltend) PNP 
max. Ausgangsstrom – Ohmsche Last [mA] 180 (kurzschlussfest)

Kräfte und Momente

Mx max. 7.5 Nm
My max. 7.5 Nm
Fz max. 500 N
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Hauptansichten

Ausgangsschaltbild

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig
� Kabelstecker im Beipack
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Für die überschlägige Berechnung des Einlassluftdrucks verwenden Sie bitte 
folgende Formeln oder Diagramme:
P: Druck in bar
Fy; Fz: Kraft aus Masse und Beschleunigung errechnet in N
My, Mz: Moment aus Kraft und Hebelarm berechnet in Nm
D: Anbaulänge in m

Der ermittelte Druck P muss innerhalb des Betriebsdruck bereiches des OPS liegen.
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Mz 
torsional
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Berechnung Einlassluftdruck (P) für OPS-080

Lastfall: axial (Fz)

Lastfall: vertikal (My) Lastfall: torsional (Mz)
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� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS-080 an ein Flanschbild nach ISO 9409-50-4-M6
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-080-ISO-A50-R 0321114

Adapterplatte A50

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS-080 an ein Flanschbild nach ISO 9409-63-4-M6
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-080-ISO-A63-R 0321115

Adapterplatte A63
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Technische Daten
Bezeichnung OPS-100

Ident.-Nr. 0321130
axiale Auslenkung [mm] 14
winkelige Auslenkung [°] ± 12
min. Umgebungstemperatur [°C] 5
max. Umgebungstemperatur [°C] 60
Ansprechempfindlichkeit [mm] < 0.1 Ansprechempfindlichkeit Mitte Werkzeugplatte axial
Wiederholgenauigkeit [mm] ± 0.02 Wiederholgenauigkeit Mitte Werkzeugplatte
Wiederholgenauigkeit bei Rotation [min] ± 5
Betriebsdruckbereich [bar] 0.5 – 5.0
Eigenmasse [kg] 0.7
Versorgungsspannung [VDC] 10 ... 30 Restwelligkeit max. 10%
max. Stromaufnahme ohne Last [mA] 6
max. Spannungsabfall [V] 3.5 
Ausgang (schaltend) PNP 
max. Ausgangsstrom – Ohmsche Last [mA] 180 (kurzschlussfest)

Kräfte und Momente

Mx max. 19 Nm
My max. 19 Nm
Fz max. 1500 N
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Hauptansichten

Ausgangsschaltbild

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig
� Kabelstecker im Beipack
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Für die überschlägige Berechnung des Einlassluftdrucks verwenden Sie bitte 
folgende Formeln oder Diagramme:
P: Druck in bar
Fy; Fz: Kraft aus Masse und Beschleunigung errechnet in N
My, Mz: Moment aus Kraft und Hebelarm berechnet in Nm
D: Anbaulänge in m

Der ermittelte Druck P muss innerhalb des Betriebsdruck bereiches des OPS liegen.
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Berechnung Einlassluftdruck (P) für OPS-100

Lastfall: axial (Fz)

Lastfall: vertikal (My) Lastfall: torsional (Mz)
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� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS-100 an ein Flanschbild nach ISO 9409-50-4-M6
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-100-ISO-A50-R 0321122

Adapterplatte A50

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS-100 an ein Flanschbild nach ISO 9409-1-A80
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-100-ISO-A80-R 0321116

Adapterplatte A80

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS-100 an ein Flanschbild nach ISO 9409-63-4-M6
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-100-ISO-A63-R 0321123

Adapterplatte A63
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Technische Daten
Bezeichnung OPS-160

Ident.-Nr. 0321135
axiale Auslenkung [mm] 8
winkelige Auslenkung [°] ± 5
min. Umgebungstemperatur [°C] 5
max. Umgebungstemperatur [°C] 60
Ansprechempfindlichkeit [mm] < 0.2 Ansprechempfindlichkeit Mitte Werkzeugplatte axial
Wiederholgenauigkeit [mm] ± 0.02 Wiederholgenauigkeit Mitte Werkzeugplatte
Wiederholgenauigkeit bei Rotation [min] ± 5
Betriebsdruckbereich [bar] 1 – 5
Eigenmasse [kg] 4.3
Versorgungsspannung [VDC] 10 ... 30 Restwelligkeit max. 10%
max. Stromaufnahme ohne Last [mA] 6
max. Spannungsabfall [V] 3.5 
Ausgang (schaltend) PNP 
max. Ausgangsstrom – Ohmsche Last [mA] 180 (kurzschlussfest)

Kräfte und Momente

Mx max. 80 Nm
My max. 80 Nm
Fz max. 4500 N
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Hauptansichten

Ausgangsschaltbild

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig
� Kabelstecker im Beipack
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Für die überschlägige Berechnung des Einlassluftdrucks verwenden Sie bitte 
folgende Formeln oder Diagramme:
P: Druck in bar
Fy; Fz: Kraft aus Masse und Beschleunigung errechnet in N
My, Mz: Moment aus Kraft und Hebelarm berechnet in Nm
D: Anbaulänge in m

Der ermittelte Druck P muss innerhalb des Betriebsdruck bereiches des OPS liegen.
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Berechnung Einlassluftdruck (P) für OPS-160

Lastfall: axial (Fz)

Lastfall: vertikal (My) Lastfall: torsional (Mz)
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� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS-160 an ein Flanschbild nach ISO 9409-100-6-M8
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-160-ISO-A100-R 0321224

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS-160 an ein Flanschbild nach ISO 9409-125-6-M10
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-160-ISO-A125-R 0321117

Adapterplatte A100 Adapterplatte A125
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Technische Daten
Bezeichnung OPS-200 OPS-200-VS

Ident.-Nr. 0321140 0321141
axiale Auslenkung [mm] 9.5 9.5
winkelige Auslenkung [°] ± 4 ± 4
rotatorische Auslenkung [°] 360 ± 45
min. Umgebungstemperatur [°C] 5
max. Umgebungstemperatur [°C] 60
Ansprechempfindlichkeit [mm] < 0.3 < 0.3 Ansprechempfindlichkeit Mitte Werkzeugplatte axial
Wiederholgenauigkeit [mm] ± 0.05 ± 0.05 Wiederholgenauigkeit Mitte Werkzeugplatte
Wiederholgenauigkeit bei Rotation [min] ± 5 ± 5
Betriebsdruckbereich [bar] 1 – 6 1 – 6 
Eigenmasse [kg] 7.0 7.0
Versorgungsspannung [VDC] 10 ... 30 10 ... 30 Restwelligkeit max. 10%
max. Stromaufnahme ohne Last [mA] 6 6
max. Spannungsabfall [V] 3.5 3.5
Ausgang (schaltend) PNP PNP
max. Ausgangsstrom – Ohmsche Last [mA] 180 (kurzschlussfest) 180 (kurzschlussfest)

Kräfte und Momente

Mx max. 430 Nm
My max. 430 Nm
Fz max. 7000 N

� Die Version OPS-200-VS ist ausgestattet mit rotatorischer Wegbegrenzung.
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Hauptansichten

Ausgangsschaltbild

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig
� Kabelstecker im Beipack
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Für die überschlägige Berechnung des Einlassluftdrucks verwenden Sie bitte 
folgende Formeln oder Diagramme:
P: Druck in bar
Fy; Fz: Kraft aus Masse und Beschleunigung errechnet in N
My, Mz: Moment aus Kraft und Hebelarm berechnet in Nm
D: Anbaulänge in m

Der ermittelte Druck P muss innerhalb des Betriebsdruck bereiches des OPS liegen.
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Berechnung Einlassluftdruck (P) für OPS-200

Lastfall: axial (Fz)

Lastfall: vertikal (My) Lastfall: torsional (Mz)
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� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS-200 an ein Flanschbild nach ISO 9409-125-6-M10
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-200-ISO-A125-R 0321126

Adapterplatte A160

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS-200 an ein Flanschbild nach ISO 9409-160-6-M10
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-200-ISO-A160-R 0321118

Adapterplatte A125
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Baugrößen
063 .. 101

Auslösekraft Fz
100 N .. 2000 N

Auslösemoment Mx
1.2 Nm .. 27.5 Nm

Auslösemoment My
1.2 Nm .. 27.5 Nm

Auslösemoment Mz
2.1 Nm .. 45 Nm

Anwendungsbeispiel

Montageeinheit für Zwischenbüchsen in ver-
schiedenen Durchmessern. Zur Vermeidung
von Beschädigungen wird die Einheit über
einen Kollisionsschutz abgesichert.

2-Finger-Parallelgreifer PFH 30 
mit werkstückspezifischen Greifer -
fingern

Kollisions- und Überlastschutz 
OPS+101
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Auslösekraft und Moment über Betriebsdruck 
einstellbar 
für den optimalen Schutz Ihrer Bauteile
Integrierte Abfrage
zur Signalübermittlung bei Kollision, womit der Roboter gestoppt
werden kann
ISO-Adapterplatten als Option
zur einfachen Montage an die meisten Robotertypen ohne
Fertigungsaufwand

Bessere Kollisionsabfrage
Die OPS Kollisions- und Überlastschutze wurden komplett  überarbeitet und gleichzeitig um die Baugrößen 63 und 125 erweitert. Die wichtigsten Änderungen gab es bei der
Erfassung von Kollisionen. In das Gehäuse wurden je nach Größe der Einheit vier bis sechs Kontaktflächen eingebettet, die im Normalbetrieb zusammen mit der Dichtung
einen Stromkreis schließen. Im Kollisionsfall kommt es zu einer Unterbrechung des Strom kreises, die für die Kollisionserkennung genutzt wird. Das System reagiert dadurch
empfindlicher und gleichmäßiger auf Kollisionen, löst schon bei kleineren Auslenkungen aus und ist dabei weniger abhängig vom Winkel und Betrag der auslösenden Kraft.

Kollisions- und Überlastschutz für den Schutz von Robotern und
Handlingsgeräten gegen Schäden aus Kollisionen oder Überlast-
bedingungen

Kollisions- und Überlastschutz

Einsatzgebiet
Standardlösung für alle Roboteranwendungen, bei denen der 
Roboter, das Werkzeug oder das Werkstück bei Kollision geschützt
werden soll

Vorteile – Ihr Nutzen

Allgemeine Information zur Baureihe
Wirkprinzip
integrierter Zylinderkolben
Gehäusematerial
Aluminium, eloxiert
Betätigung
pneumatisch, über gefilterte Druckluft (10 µm): trocken oder geölt
Wartung
wartungsfrei
Einbaulage
beliebig

Umgebungstemperatur
von 5 °C bis 60 °C
Lieferumfang
Winkelkupplung mit 5 m Kabel, Betriebs- und Wartungsanleitung, Hersteller-
erklärung
Zubehör
Adapterplatten zum direkten Anbau an Flanschbild ISO 9409-1A...
Gewährleistung
24 Monate
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Gehäuse
gewichtsoptimiert durch Verwendung einer
harteloxierten, hochfesten Aluminium-
legierung

Antrieb
pneumatisch für einfaches Einstellen 
der Ansprechempfindlichkeit

Leitende Dichtung
zur verzögerungsfreien Informations -
erkennung und Weitergabe an die Roboter -
steuerung

Integrierte Kabelbruchkontrolle

Im Kollisionsfall lenkt die Werkzeugplatte aus und betätigt gleichzeitig den Not-Aus
der Anlage. Nach dem Auslenken kann eine manuelle Rückstellung des OPS+
vorgenommen werden und die Anlage wieder in die Ausgangsposition gebracht 
werden.

Funktionsbeschreibung

Funktionsschnittbild
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Extreme Umweltbedingungen
Bitte beachten Sie, dass der Einsatz unter extremen Umweltbedingungen (z. B. im
Kühlmittelbereich, bei Guss- oder Schleifstaub) die Lebensdauer dieser Einheiten 
deutlich reduzieren kann und wir dafür keine Gewährleistung übernehmen können. 
In vielen Fällen haben wir jedoch eine Lösung parat. Bitte sprechen Sie uns an.

Allgemeine Hinweise zur Baureihe

Zubehör von SCHUNK – die
passende Ergänzung für
höchste Funktionalität,
Zuverlässigkeit und Prozess-
sicherheit aller Automations-
module.

Adapterplatten Verschraubungen Sensorkabel

Zubehör

� Die spezifische Größe des gewünschten Zubehörs, Verfügbarkeit für die Baugröße sowie Bezeichnung und Ident.-Nr. entnehmen Sie bitte den Nebenansichten am Ende
der jeweiligen Baugröße. Weiterführende Informationen zu unserem Zubehörprogramm finden Sie im Katalogteil „Zubehör“.

RZ-04-Schuetzen_DE.qxd:RZ-04-Schuetzen.qxd  24.09.2008  8:38 Uhr  Seite 267



OPS+063
Schützen · Kollisions- und Überlastschutz

Technische Daten
Bezeichnung OPS+063

Ident.-Nr. 0321230
axiale Auslenkung [mm] 10
winkelige Auslenkung [°] 14
rotatorische Auslenkung [°] 360
Betriebstemperatur [°C] 5 – 60
Material Aluminium, eloxiert
Ansprechempfindlichkeit [mm] < 0.1 Ansprechempfindlichkeit Mitte Werkzeugplatte axial
Wiederholgenauigkeit [mm] ± 0.02 Wiederholgenauigkeit Mitte Werkzeugplatte
Wiederholgenauigkeit bei Rotation [min] ± 5
Betriebsdruckbereich [bar] 1 – 6
Eigenmasse [kg] 0.3
max. Zuladung [kg] 2
Nennbetriebsspannung UE [VDC] 24
Betriebsspannung UB ausgelöst/verriegelt bei RL = ∞ [VDC] 22 ... 26 
Nennstromaufnahme IE [mA] 0 / < 8
Nennausgangsspannung UA bei RL = ∞ [V] ≥ 23.2
Nennausgangsspannung UA bei RL ≥ 2k [V] ≥ 21.0
Nennausgangsstrom IA bei RL ≥ 2k [mA] ≤ 12.0
verpolungssicher Ja
kurzschlussfest Ja

Kräfte und Momente

Mx max. 6 Nm
My max. 6 Nm
Mz max. 13.9 Nm
Fz max. 645 N

268 w w w . s c h u n k . c o m

RZ-04-Schuetzen_DE.qxd:RZ-04-Schuetzen.qxd  24.09.2008  8:38 Uhr  Seite 268



OPS+063
Schützen · Kollisions- und Überlastschutz

Hauptansichten

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig
� Kabelstecker im Beipack
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Für die überschlägige Berechnung des Einlassluftdrucks verwenden Sie bitte 
folgende Formeln oder Diagramme:
P: Druck in bar
Fy; Fz: Kraft aus Masse und Beschleunigung errechnet in N
My, Mz: Moment aus Kraft und Hebelarm berechnet in Nm
D: Anbaulänge in m

Der ermittelte Druck P muss innerhalb des Betriebsdruck bereiches des OPS liegen.

s

D

Fy
vertikal

Fz axial

Mz 
torsional

Berechnung Einlassluftdruck (P) für OPS+063

Lastfall: axial (Fz)

Lastfall: vertikal (My) Lastfall: torsional (Mz)
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� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS+063 an ein Flanschbild nach ISO 9409-50-4-M6
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-063-ISO-A50-R 0321124

Adapterplatte A50

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS+063 an ein Flanschbild nach ISO 9409-31.5-4-M5
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-063-ISO-A31-R 0321137

Adapterplatte A31.5
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Technische Daten
Bezeichnung OPS+081

Ident.-Nr. 0321231
axiale Auslenkung [mm] 12
winkelige Auslenkung [°] 14
rotatorische Auslenkung [°] 360
Betriebstemperatur [°C] 5 – 60
Material Aluminium, eloxiert
Ansprechempfindlichkeit [mm] < 0.1 Ansprechempfindlichkeit Mitte Werkzeugplatte axial
Wiederholgenauigkeit [mm] ± 0.02 Wiederholgenauigkeit Mitte Werkzeugplatte
Wiederholgenauigkeit bei Rotation [min] ± 5
Betriebsdruckbereich [bar] 1 – 6
Eigenmasse [kg] 0.6
max. Zuladung [kg] 4
Nennbetriebsspannung UE [VDC] 24
Betriebsspannung UB ausgelöst/verriegelt bei RL = ∞ [VDC] 22 ... 26 
Nennstromaufnahme IE [mA] 0 / < 8
Nennausgangsspannung UA bei RL = ∞ [V] ≥ 23.2
Nennausgangsspannung UA bei RL ≥ 2k [V] ≥ 21.0
Nennausgangsstrom IA bei RL ≥ 2k [mA] ≤ 12.0
verpolungssicher Ja
kurzschlussfest Ja

Kräfte und Momente

Mx max. 11 Nm
My max. 11 Nm
Mz max. 21.1 Nm
Fz max. 1140 N
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Hauptansichten

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig
� Kabelstecker im Beipack
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Für die überschlägige Berechnung des Einlassluftdrucks verwenden Sie bitte 
folgende Formeln oder Diagramme:
P: Druck in bar
Fy; Fz: Kraft aus Masse und Beschleunigung errechnet in N
My, Mz: Moment aus Kraft und Hebelarm berechnet in Nm
D: Anbaulänge in m

Der ermittelte Druck P muss innerhalb des Betriebsdruck bereiches des OPS liegen.

s

D

Fy
vertikal

Fz axial

Mz 
torsional

Berechnung Einlassluftdruck (P) für OPS+081

Lastfall: axial (Fz)

Lastfall: vertikal (My) Lastfall: torsional (Mz)
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� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS+081 an ein Flanschbild nach ISO 9409-50-4-M6
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-080-ISO-A50-R 0321114

Adapterplatte A50

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS+081 an ein Flanschbild nach ISO 9409-63-4-M6
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-080-ISO-A63-R 0321115

Adapterplatte A63
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Technische Daten
Bezeichnung OPS+101

Ident.-Nr. 0321232
axiale Auslenkung [mm] 14
winkelige Auslenkung [°] 16
rotatorische Auslenkung [°] 360
Betriebstemperatur [°C] 5 – 60
Material Aluminium, eloxiert
Ansprechempfindlichkeit [mm] < 0.1 Ansprechempfindlichkeit Mitte Werkzeugplatte axial
Wiederholgenauigkeit [mm] ± 0.02 Wiederholgenauigkeit Mitte Werkzeugplatte
Wiederholgenauigkeit bei Rotation [min] ± 5
Betriebsdruckbereich [bar] 1 – 6
Eigenmasse [kg] 1.2
max. Zuladung [kg] 8
Nennbetriebsspannung UE [VDC] 24
Betriebsspannung UB ausgelöst/verriegelt bei RL = ∞ [VDC] 22 ... 26 
Nennstromaufnahme IE [mA] 0 / < 8
Nennausgangsspannung UA bei RL = ∞ [V] ≥ 23.2
Nennausgangsspannung UA bei RL ≥ 2k [V] ≥ 21.0
Nennausgangsstrom IA bei RL ≥ 2k [mA] ≤ 12.0
verpolungssicher Ja
kurzschlussfest Ja

Kräfte und Momente

Mx max. 25 Nm
My max. 25 Nm
Mz max. 46.6 Nm
Fz max. 1780 N
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Hauptansichten

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig
� Kabelstecker im Beipack
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Für die überschlägige Berechnung des Einlassluftdrucks verwenden Sie bitte 
folgende Formeln oder Diagramme:
P: Druck in bar
Fy; Fz: Kraft aus Masse und Beschleunigung errechnet in N
My, Mz: Moment aus Kraft und Hebelarm berechnet in Nm
D: Anbaulänge in m

Der ermittelte Druck P muss innerhalb des Betriebsdruck bereiches des OPS liegen.

s

D

Fy
vertikal

Fz axial

Mz 
torsional

Berechnung Einlassluftdruck (P) für OPS+101

Lastfall: axial (Fz)

Lastfall: vertikal (My) Lastfall: torsional (Mz)
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� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS+101 an ein Flanschbild nach ISO 9409-50-4-M6
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-100-ISO-A50-R 0321122

Adapterplatte A50

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS+101 an ein Flanschbild nach ISO 9409-80-6-M8
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-100-ISO-A80-R 0321116

Adapterplatte A80

� Anschluss roboterseitig
� Anschluss werkzeugseitig

Zum direkten Anbau des OPS+101 an ein Flanschbild nach ISO 9409-63-4-M6
Bezeichnung Ident.-Nr.
A-OPS-100-ISO-A63-R 0321123

Adapterplatte A63
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